Blok komentarza

E Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Morbi eu nulla quis tortor
ullamcorper porta. Interdum et malesuada fames ac ante ipsum primis in faucibus.
int foo(42).

Wyswietlacz alfanumeryczny

Nunc necrisus at estg 4 ac at metus. Integer consequat blandit metus quis dignissim.

Donec hendrerit mi vitae euismod suscipit. Curabitur facilisis libero a aliquet molestie.

Rysunek 1: Wyjsciowy stan wyswietlacza
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Pseudokod

Algorithm 1 Srednia kroczaca SM A;..

1: Measures;pde; < ADC.TEMPERATURE() > zapis biezacego pomiaru
2: sum < 0
3: fori < Oto sizedo > sumowanie wszystkich size ostatnich pomiaréw
4: SUmM <— Sum + measures;
5: end for
6: index < index + 1 > obliczamy kolejny indeks w tablicy measures
7: if index > size then > pilnujemy, by nie przekroczy¢ rozmiaru tablicy
8: index < 0
9: end if

10: return 327 > zwracamy Srednig




Przebieg czasowy
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Rysunek 2: ZaleznoSci czasowe przy zmianie kanatow ADC
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Rysunek 3: Maszyna stanéw uwzgledniajaca czas przetaczania kanatow
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